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a) Si 3y0 −≠λ≠λ  el sistema solo admite la solución  )0,0,0(
 

b) Si  resulta el sistema      0=λ
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 Un menor de orden 2 no nulo es por ejemplo  15
63
12
=

−
, por tanto el rango de la matriz 

de los coeficientes y de la matriz ampliada es 2. El sistema es por tanto compatible indeter-
minado. La tercera ecuación es combinación lineal de las dos primeras. Las soluciones son: 
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 Si  resulta el sistema      3−=λ
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 La 2ª y 3ª ecuación son múltiplos de la 1ª, por tanto el rango de la matriz de los coeficientes 

y de la matriz ampliada es 1. El sistema es por tanto compatible indeterminado. Las solucio-
nes son: 
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c) Si  los tres planos coinciden. 3−=λ
 

2)  
a) Las ecuaciones paramétricas de la recta r son: 
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 Un punto de la recta r es ⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛ 0,8,

2
25A  y un vector de dirección es )2,2,1(u −−=  

 Las ecuaciones paramétricas de la recta s son: 
 Un punto de la recta s es )4,3,1(B −  y un vector de dirección es )1,4,1()2,8,2(v −=−=  
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b) Calculamos el valor del determinante formado por las componentes de los vectores 
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Las rectas r y s se cruzan 

  
c) La recta t perpendicular común a r y s tiene como vector de dirección vu×  
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 Calculamos la ecuación del plano que contiene a la recta r y al vector vu×  
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 Calculamos la ecuación del plano que contiene a la recta s y al vector vu×  
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 La recta t es la formada por el corte de los dos planos. 
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 El punto P es el punto de corte de las rectas s y t. 
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3)  
a)             ya que  8x3x)x(f 3 +−= 1x03x3)x(f 2 −==−=′ [ ]0,31 −∈−  
 

06)1(fx6)x(f <−=−′′=′′  
 

 En  hay un máximo relativo. 1x −=
 
 Calculamos el valor que toma la función en dicho punto y en los extremos del intervalo. 
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 Comparando los valores se observa que en 1x −=  hay un máximo absoluto de valor 10. 
 

b) Para calcular el punto de corte resolvemos el sistema     
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4)  
a) El fuego se extiende de forma uniforme, es decir, a velocidad constante. 
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1)  
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2)  

a) Las ecuaciones paramétricas de r son: 
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 Para calcular la ecuación implícita del plano π  consideramos los puntos , 

 y 
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)5,7,5(B )2,1,7(C −− . 
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b) Para calcular el punto donde se cortan la recta y el plano, sustituimos las ecuaciones de la 

recta en la ecuación del plano. 
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 Un vector de dirección de r es )1,0,1(u −=  y un vector característico del plano es 

)2,2,1(n −= . El ángulo que forman la recta y el plano viene dado por la expresión:   
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c) La distancia del punto de la recta r al plano π  cuya distancia es igual a 3 es: 
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 Sustituyendo en las ecuaciones paramétricas de la recta obtenemos los puntos: 
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3)  
a)  xcosa)x(f +=′
 
 0b0senb00)0,0(O =⇒++=→  
 
 Si la recta tangente en el origen coincide con el eje de abscisas ( 0y = ) la pendiente es cero, 

por tanto: 
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b) Estudiamos la monotonía de la función  )x(g
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 Calculamos el valor que toma la función en dicho punto y en los extremos del intervalo. 
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 Como en  el valor que toma la función es positivo y en 880x ′= π=x  el valor que toma la 

función es negativo, quiere decir que en ese intervalo la función decrece y corta al eje de 
abscisas en un punto. Como por otra parte la función se anula en  queda demostrado 
que la función se anula en 2 puntos del intervalo 
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4)  

 
 
a) Aplicando el teorema de Pitágoras a los dos triángulos rectángulos obtenemos: 
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 Comprobamos que las pendientes de los dos segmentos considerados son iguales.  
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 La longitud mínima es:  
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